
印

印

作業名

目　的

地区名

期　間

計画機関名

作　業　量

至：

辺長
（斜距離）

三次元網平均計算仮定三次元網平均

作業機関名

主任技術者

点検者

許容範囲

主要機器名称番号

基準点精度管理表

△X △Y △Z 斜距離の残差

許容範囲残差 残差 許容範囲 残差 許容範囲

基線解析辺

測　点　名

自：

別表の通り

特　記　事　項

許容範囲
新　点　名

標　　高水平位置

新点位置の標準偏差

自：標準偏差 許容範囲 標準偏差 至：

測　点　名

点　検　測　量

較差（点検値-採用値）

埋標形式

永久標識の種別等

種　別 数量

ネットワーク型RTK法別表の通り

残差



残差 許容範囲 残差 許容範囲 残差 許容範囲 残差 許容範囲

303 10B96 2 10B95 163.415 -0.005 0.020 0.008 0.020 0.004 0.020 -0.005 ----

2 10B95 1 10B94 283.571 0.000 0.020 -0.002 0.020 0.001 0.020 -0.001 ----

1 10B94 301 10B93 177.174 0.000 0.020 -0.002 0.020 0.001 0.020 -0.002 ----

303 10B96 301 10B93 541.700 0.000 0.020 0.002 0.020 -0.001 0.020 ----

2 10B95 302 1023A 126.888 -0.006 0.020 0.010 0.020 0.004 0.020 -0.004 ----

303 10B96 302 1023A 285.174 0.006 0.020 -0.010 0.020 -0.004 0.020 ----

基線解析辺

辺　長
（斜距離）

測　　点　　名

至：自：

△Y △Z

三次元網平均計算

斜距離の残差

仮　定　三　次　元　網　平　均

△X



許容範囲 許容範囲 許容範囲 許容範囲 許容範囲 許容範囲

2 MB 0.004 MB 0.007 0.200

10B95 ML 0.004

MS 0.006 0.100

1 MB 0.005 MB 0.009 0.200

10B94 ML 0.005

MS 0.007 0.100

新点位置の標準偏差

新　点　名
水平位置 標　　高

標準偏差 標準偏差

新点位置の標準偏差

新　点　名
水平位置 標　　高

標準偏差 標準偏差

水平位置 標　　高

標準偏差 標準偏差

新点位置の標準偏差

新　点　名


